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1 Einleitung und Hinweise zur Anwendung

Im Zuge der Einfiihrung des § 45b Bundesnaturschutzgesetz (BNatSchG) wurde die Habitat-
potenzialanalyse (HPA) zur Feststellung eines signifikant erhéhten Totungsrisikos fiir in Bezug
auf Windenergieanlagen (WEA) kollisionsgefahrdete Brutvogelarten als fachlich anerkannte
Methode zur Ermittlung des Kollisionsrisikos eingefiihrt. Im Auftrag des Bundesministeriums fir
Wirtschaft und Klimaschutz haben REICHENBACH et al. (2023) hierzu ein Fachkonzept entwickelt.

Im Auftrag der Fachagentur Wind und Solar e.V. entwickelte die ARSU GmbH Modelle
(vorliegend Version 2), die es ermdglichen, auf Grundlage des Fachkonzepts sowie frei
verfigbarer Daten eine HPA mit Hilfe eines Geoinformationssystems (GIS) durchzufihren. GIS-
Modelle erlauben es, mehrere Verarbeitungsschritte hintereinander geschaltet ablaufen zu
lassen und so auch komplexe Abfragen mit wenigen Arbeitsschritten umzusetzen. Zusatzlich
tragen die Modelle zu einer weiteren Standardisierung der HPA bei, da eine Definition
geeigneter Fernerkundungsdaten erfolgt. Ziel war es, Modelle zu entwickeln, die ohne
spezifische avifaunistische und artenschutzrechtliche Fachkenntnisse anwendbar sind.

Die Modelle sind so konzeptioniert, dass gepriift wird, ob die Regelvermutungen fir den
zentralen Prifbereich (ZP) gemaR § 45b Abs. 3 BNatSchG widerlegt bzw. fiir den erweiterten
Priifbereich (EP) gemal} § 45b BNatSchG Abs. 4 bestatigt werden. Dabei ist zu beachten, dass die
HPA-Modelle als erste Einschatzung zu artenschutzrechtlichen Hindernissen bei der Planung
dienen sollen, im Einzelfall kénnen und sollten gutachterliche Bewertungen das Ergebnis
bestatigen oder korrigieren (vgl. Kapitel 3.4). Die als Datengrundlage verwendeten Daten des
Digitalen Landschaftsmodells (DLM) (vgl. Kapitel 2) weisen nur eine begrenzte Auflésung und
eingeschrankte Aktualitat auf. Es wird daher dringend empfohlen, die tatsachliche Landnutzung
und v. a. deren Bedeutung fir die vorkommenden relevanten Brutvogelarten im Rahmen von
Ortsbegehungen durch Personen mit entsprechenden Fachkenntnissen zu iberpriifen. Dadurch
konnen die 6ffentlich verfligbaren DLM-Daten zugleich ergdnzt und spezifiziert werden. Es ist zu
beachten, dass die Modelle stets eine Vereinfachung natirlicher Dynamiken und Prozesse
darstellen und ggf. nicht jeden Einzelfall widerspiegeln.

Die vorliegende Anleitung dient als Erlduterung und Interpretationshilfe fir die erarbeiteten
GIS-Modelle. Derzeit stehen die Modelle ausschlieBlich fiir QGIS zur Verfiigung; die Entwicklung
erfolgte mit der Version 3.34.12. Grundlegende Kenntnisse der Anwendung von QGIS sowie von
GIS-Modellen werden vorausgesetzt. Uberwiegend kommen Verarbeitungswerkzeuge zum
Einsatz, die in der QGIS-Version 3.34.12 standardmal3ig enthalten sind. Fiir einen
Verarbeitungsschritt wurde erganzend “ in Python ein neues Werkzeug ,Anforderungspriifung
Kreisviertel programmiert (unter Mithilfe von OpenAl ChatGPT, Version GPT-4), das fir
potenzielle Anwender zusammen mit den Modellen bereitgestellt wird. Eigene Anpassungen der
Modelle sind moglich, sofern das Prifschema der HPA beibehalten wird.

Die nachfolgende Tabelle 1 bietet eine Ubersicht, fiir welche kollisionsgefahrdeten
Brutvogelarten Modelle entwickelt wurden. Entsprechend den Ausfiihrungen von REICHENBACH

-5-
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et al. (2023) ist die Anwendung der HPA fiir einige Arten nicht bzw. nur eingeschrankt moglich,
da Fir diese zum Teil keine ausreichend eindeutigen Nahrungshabitatpraferenzen bestehen. Aus
diesem Grund wurden fiir den Steinadler und den Wanderfalken keine Modelle erstellt. Fiir die
drei Weihenarten wurden gemeinsame Modelle entwickelt.

Wiesenweihe

Schreiadler

Schwarzmilan

Seeadler

Steinadler

Sumpfohreule

Wanderfalke
Weilstorch

Wespenbussard

Uhu

Tabelle 1: Ubersicht Modelle

Art Modelle

Baumfalke Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Fischadler Modell ZP und EP kombiniert

Rotmilan Modell ZP
Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Rohrweihe Modell zP

Kornweihe Modell EP ohne Bestands-WEA

Modell EP mit Bestands-WEA

Modell ZP
Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Modell zP
Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Modell ZP und EP kombiniert ohne Rastvogeldaten
Modell ZP und EP kombiniert mit Rastvogeldaten

Keine Modelle
Modell zP

Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Keine Modelle

Modell zP
Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Modell zP
Modell EP ohne Bestands-WEA
Modell EP mit Bestands-WEA

Modell ZP
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2 Datengrundlagen und Vorbereitung

2.1 Datengrundlagen

Fir die Durchfihrung der GIS-Modelle werden verschiedene Daten bendétigt, welche zum Teil
projektspezifisch sind und im Vorfeld durch den Projektierer zur Verfiigung gestellt bzw.
erhoben werden miissen. Bei den grundlegenden Habitatvariablen handelt es sich um
freiverfligbare Fernerkundungsdaten, welche deutschlandweit (bzw. europaweit) vorliegen.

2.1.1 Erforderliche projektbezogene Daten
e Horststandort windenergiesensibler Art (Punkt-Shape) (ein Feature je Shape)

e Geplanter WEA-Standort (Punkt-Shape) (ein Feature je Shape, Angabe des Rotorradius als
numerischer Wert in Spalte ,,RR")

e Ggf.Standorte bestehender WEA im artspezifischen erweiterten Priifbereich um die zu
priifende Anlage (Punkt-Shape)

Fir die Punkt-Shapes der Horststandorte sowie der im Untersuchungsgebiet bereits
vorhandenen WEA bestehen fiir die Nutzung in den Modellen keine spezifischen Anforderungen
an die in den Attributtabellen hinterlegten Informationen. Es wird (fiir alle Daten) jedoch die
Zuordnung zu einem einheitlichen Koordinatensystem vorausgesetzt (ETRS89 / UTM zone 32N
(EPSG: 25832), vgl. Kapitel 2.3).

Die HPA bericksichtigt den Rotorradius der geplanten WEA, daher ist eine entsprechende
numerische Angabe (Dezimalzahl) im Punkt-Shape der geplanten WEA erforderlich. Damit die
Modelle funktionieren, ist eine korrekte Benennung der Attributspalte (,RR") wichtig
(Abbildung 1). Weitere Informationen werden fiir die Durchfiihrung des Modells nicht bendtigt
(Spalte ,,id" wird von Q-GIS generell benétigt und automatisch erstellt).

L WEAZ2 Fallbeispiel_GIS_Tool — Objekte gesamt:1, gefiltert; 1, gewahlt: 0

/% B ) @ & T & D 2R B8
123id « |=| £ ||123

id Windpark Anlagentyp MNabenhéhe Rotordurch RR
1 2 Fiktiv Il Enercon E-160 166,60 160 80,000

Abbildung 1: Im Punkt-Shape der geplanten WEA benédtigte Angabe des Rotorradius in der Spalte ,RR”
Angegeben als Dezimalzahl
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2.1.2 Basis-DLM

Die Durchfihrung der HPA erfolgt in erster Linie mithilfe der Modelle auf Grundlage des Basis-
DLM. Dieses wird fir alle Bundeslander von den jeweiligen Landesbehérden fiir Vermessung
kostenfrei und digital als Shape-Datei zur Verfliigung gestellt. Die Daten liegen in verschiedenen
Objekttypen (Polygone, Linien, Punkte) sowie Objektartengruppen (z. B. Siedlung oder
Vegetation) vor. Die Objektartengruppen sind wiederum in Nutzungsartkennungen
untergliedert. So umfasst die Objektartengruppe ,Vegetation” u. a. die Nutzungsartkennungen
+AX_Landwirtschaft”, ,AX_Wald" und ,AX_Sumpf”. Fir die Modelle sind zum Teil keine weiteren
Unterscheidungen der Nutzungsartkennungen erforderlich - so wird bspw. nicht zwischen
unterschiedlichen Waldtypen differenziert. Die Nutzungsartkennung ,AX_Landwirtschaft”
umfasst jedoch Landnutzungstypen, die artspezifisch unterschiedlich attraktiv sind. In diesem
Fall konnen die Landnutzungstypen tber die Spalte ,VEG" in der Attributtabelle unterschieden
werden: Ackerland erhélt bspw. den Wert ,,1010“, Griinland den Wert ,,1020".

In Abbildung 2 sind die beiden ersten Eintrage in der Attributtabelle der Shape-Datei,veg01_f*
fir das Bundesland Baden-Wirttemberg (BW) dargestellt. Die Datei enthalt alle Polygone der
Nutzungsartkennung ,AX_Landwirtschaft”. Beim ersten Eintrag handelt es sich um eine
Grinlandflache (1020), der zweite Eintrag stellt eine Ackerflache (1010) dar.

() veg01_f — Objekte gesamt:559646, gefiltert: 559646, gewahlit: 0 - ] X

< & LT B S D FE B 85
LAND MODELLART OBJART OBJART_TXT OBJID HDU_X BEGINN ENDE VEG
1 BW Basis-DLM#DTK... 43001 AX_Landwirtschaft DEBWB001000... 0 2024-02-16T708:46:547 VULL 1020

2 BW Basis-DLM#DTK... 43001 AX_Landwirtschaft DEBWB001000... 0 2024-02-16T08:46:547 NULL 1010

Abbildung 2: Beispielhafte Darstellung der Attributtabelle der Basis-DLM Shape-Datei ,,veg01_F"

Abbildung 3 zeigt die Lage des Griinlandes. Die Flache ist im ndheren Umfeld umgeben von
Geholzen, Wald, Acker sowie Siedlungsflachen, die wiederum Bestandteil anderer Shape-Dateien
sind bzw. im selben Shape durch Angaben in der Spalte ,,VEG" unterschieden werden.
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Abbildung 3: Beispielhafte Griinlandfliche aus der Basis-DLM-Shape-Datei ,veg01_f“

Eine Ubersicht tiber alle Objekttypen und -kategorien bietet der Objektartenkatalog des AbV
(2022). Die nachfolgende Tabelle 2 zeigt eine Ubersicht, welche DLM-Daten fiir die jeweiligen
Modelle erforderlich sind.

Tabelle 2: Relevante DLM-Daten
Shape-Datei Objekttyp Inhalt Unterscheidungsmerkmal | Relevante Modelle
veg01_f Polygon Landwirtschaftliche .VEG" Baumfalke (EP)
Nutzflachen (inkl. Rotmilan (zP, EP)
Brachen) '

Schreiadler (ZP, EP)
Schwarzmilan (ZP, EP)
Seeadler

Sumpfohreule (ZP, EP)
Weihen (ZP, EP)
Weilstorch (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (ZP)




HPA kollisionsgefahrdete Brutvogelarten -
Anleitung GIS-Modelle
Oldenburg, 03.12.2025

@@ Arbeitsgruppe fiir
regionale Struktur- und
juﬂ Umweltforschung GmbH

The Regional Planning and

Shape-Datei
veg02_f

veg03_f

veg04_l

sie02_f

gew01_f

gew01_l

2.1.3

Objekttyp
Polygon

Polygon

Linie

Polygon

Polygon

Linie

Inhalt
Wwald

Sonstige Vegetation
(Feldgeholze, Moor,
Simpfe, Heiden)

Landschaftspragende,
lineare Geholze

Siedlungsflachen

Gewadsserflachen

Lineare (kleine)
Gewadsser

Unterscheidungsmerkmal

Keine weitere
Unterscheidung

L,OBJART_TXT"

Keine weitere
Unterscheidung

Keine weitere
Unterscheidung

Keine weitere
Unterscheidung

Keine weitere
Unterscheidung

Abweichender Aufbau der Basis-DLM-Daten

Environmental Research Group

Relevante Modelle

Rotmilan (ZP, EP)
Schreiadler (ZP, EP)
Schwarzmilan (ZP, EP)
Sumpfohreule (ZP, EP)
Weihen (ZP)
Weillstorch (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (ZP)

Baumfalke (EP)
Rotmilan (ZP, EP)
Schreiadler (ZP, EP)
Schwarzmilan (ZP, EP)
Seeadler

Sumpfohreule (ZP, EP)
Weihen (ZP, EP)
Weildstorch (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (zP)

Schreiadler (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (ZP)

Rotmilan (ZP, EP)
Schreiadler (zP, EP)
Schwarzmilan (ZP, EP)
Sumpfohreule (ZP, EP)
Weihen (ZP, EP)
Weildstorch (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (ZP)

Fischadler
Schwarzmilan (ZP, EP)
Seeadler

Weihen (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (ZP)

Schreiadler (ZP, EP)
Wespenbussard (ZP, EP)
Uhu (ZP)

Weicht die Struktur der zur Verfiigung stehenden Basis-DLM-Dateien von der in Kapitel 2.1.2
beschriebenen ab, sind Anpassungen erforderlich, um die Daten fir die Modelle nutzbar zu
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machen. So unterscheiden sich bspw. die Basis-DLM-Dateien aus Hessen' geringfiigig vom
Aufbau der Gibrigen Landerdaten.

So liegen in Hessen keine zusammengefassten Shape-Dateien vor, die Informationen iber
unterschiedliche Landnutzungstypen beinhalten. Wahrend die Shape-Datei ,veg03_f"
Ublicherweise die Kategorien ,AX_Gehoelz", ,AX_UnlandVegetation”, ,AX_Sumpf*, ,AX_Moor"
und ,,AX_Heide" umfasst, werden diese Kategorien im hessischen Datensatz jeweils als
eigenstandige Shapes zur Verfliigung gestellt.

Finden keine weiteren Unterscheidungen hinsichtlich der Landnutzung statt (vgl. Tabelle 2),
kénnen die entsprechenden Shapes direkt genutzt werden. Im Beispiel von Hessen tragen sie
lediglich eine andere Bezeichnung (z. B. ,,dlm_43002_ax_wald" anstatt ,,veg02_f").

FlieRt in die Modelle die Shape-Datei,veg01_f“ ein, ist eine Anpassung der Attributtabelle
erforderlich. In Hessen entspricht dies der Shape-Datei ,dlm_43001_ax_landwirt”. Anders als
Ublich werden die einzelnen Landnutzungstypen hier nicht Gber die Spalte ,,VEG" unterschieden,
sondern (Uber die Spalte ,veg_vegeta“, in der zusatzlich zur Nummer die Bezeichnung des
Landnutzungstyps angegeben ist (Abbildung 4).

veg_vegeta

1010 Ackerland
1020 Grinland
1020 Grinland

Abbildung 4: Abweichende Klassifikation der Landnutzung in der Spalte veg_vegeta

Fir die Nutzung des Modells muss in der Attributtabelle des Shapes eine neue Spalte mit dem
Namen ,VEG" (ohne Anfiihrungszeichen) angelegt werden; als Datentyp ist , Text” auszuwahlen.

" https://gds.hessen.de/INTERSHOP/web/WFS/HLBG-Geodaten-Site/de_DE/-/EUR/ViewDownloadcenter-
Start?path=Digitales%20Landschaftsmodell/Digitales%20Basis-Landschaftsmodell%20(shape) (zuletzt abgerufen
am 12.11.2025)
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(d Feld hinzufligen .
Name VEG|
Typ abc Text (string) -

Datenanbietertyp string

Lange 10

4Pk

0K Abbrechen

Abbildung 5: Neu zu erstellende Spalte in der Attributtabelle des Shapes ,,dlm_43001_ax_landwirt"

In die Spalte ,,VEG" wird anschliel3end ausschlieRlich die Nummer aus der Spalte ,veg_vegeta”
ibertragen. Die Ubertragung kann bspw. iiber den Feldrechner oder in mehreren Schritten nach
Filterung der Attributtabelle erfolgen. Nach dem Speichern der Anpassungen missen die
vorbereitenden Schritte bei zukiinftigen Anwendungen im Modell nicht wiederholt werden.

veg_vegeta “ import_id row_id afb_id VEG
1010 Ackerland 20023 214613270,000.. 462 1010
1010 Ackerland 20025 214617140,000... 462 1010
1010 Ackerland 20025 214617142,000.. 462 1010

Abbildung 6: Ubertragung des Zahlencodes aus der Spalte ,veg_vegeta” in die Spalte ,,VEG"

Um Modelle anwenden zu kdnnen, die das Shape ,veg03_f“ bendtigen, miissen die finf
separaten Shapes zu einem Shape zusammengefiihrt werden. Hierflr kann das Q-GIS-Werkzeug
.Vektorlayer zusammenfihren” genutzt werden (Abbildung 7).
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L Vektoren allgemein - Vektorlayer zusammenfiihren

Parameter Protokell

<] Eingabelayer

V| dim_43003_ax_gehoelz [EP5G:25832] - Alle wahlen

v dim_43004 ax_heide [EPSG:25832]

V| dim_43005_ax_moor [EPSG:25832] Auswahl aufheben
v dlm_43006_ax_sumpf [EPSG:25832] Auswahl umschalten
v

dim_43007_ax_unland [EPSG:25832]

e b mm e e Natsilan) hinrufiinen

Abbildung 7: Zusammenfiihren der einzelnen Shapes zu einem iibergeordneten Shape

Die relevanten Informationen sind im zusammengefiihrten Shape in der Spalte ,,objektart” als
Text gespeichert. Fir die richtige Zuordnung im Modell muss diese Spalte entweder in
~OBJART_TXT" umbenannt oder eine neue Spalte mit entsprechendem Namen erstellt werden.
AnschlieRend kann das zusammengefiihrte Shape anstelle von ,,veg03_f“ in den Modellen
genutzt werden.

214 Weitere Datenquellen

Fir einige Modelle werden neben der Landnutzung zusatzliche Daten benétigt, und zwar
Feuchtigkeitswerte zur Abgrenzung von Feuchtgebieten sowie Daten zu kleinen Gehélzflachen
zur Abgrenzung strukturarmer Agrarlandschaften. Hierzu werden Daten des Copernicus-
Programms der Europdischen Union (www.copernicus.eu) herangezogen. Fir den Datenzugriff
ist eine kostenlose Anmeldung erforderlich.

Die Copernicus-Daten zeichnen sich durch eine hohe Auflésung sowie regelmaRige
Aktualisierungen aus. Fiir die Anwendung ist jeweils der aktuelle Datensatz zu nutzen. Uber die
Funktion ,Go to download by area” kénnen alle relevanten Dateien fiir Deutschland ausgewahlt
werden. Ggf. bestehen die Datensdtze aus mehreren Dateien, sodass entweder nur die fir das
Untersuchungsgebiet relevanten Daten fir das Modell genutzt oder alle Dateien im GIS zu einer
deutschlandweiten Datei zusammengefasst werden missen.

Fir die Angaben zur Feuchtigkeit wird auf den Datensatz ,Water and Wetness status” (raster
100 m)? zuriickgegriffen. Dieser hat eine Auflésung von 100 m x 100 m und unterscheidet vier
Feuchtigkeitskategorien:

e Permanent water

e Temporary water

e Permanent wet

e Temporary wet

2 Download unter: https://land.copernicus.eu/en/products/high-resolution-layer-water-and-wetness/water-and-
wetness-status-2018#download (zuletzt abgerufen am 20.03.2025)
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Als Feuchtgebiete werden hier Rasterzellen der Kategorie ,,temporary wet"” herangezogen. Fir
Geholze wird zusétzlich der Datensatz ,,Small Woody Features” (Raster 5 m)3 genutzt. Dieser hat
eine Auflésung von 5 m x 5 m und differenziert zwischen ,linear structures” und , patchy
structures”. Beide Typen werden erganzend als Habitat- bzw. Strukturmerkmale zu den
Geholzinformationen der DLM-Daten herangezogen.

Die nachfolgende Tabelle 3 stellt dar, welche Copernicus-Datensétze fiir die jeweiligen Modelle
bendtigt werden. Hier ist zu beachten, dass es sich - anders als beim DLM - um Raster-Daten
handelt. Diese werden in den Modellen in Vektor-Daten umgewandelt, um eine Verarbeitung mit
den DLM-Daten zu ermdglichen. Fiir den Anwender entsteht kein zusatzlicher Handlungsbedarf.

Die Daten sollen laut Copernicus alle drei Jahre aktualisiert werden. Die aktuell verfligbaren
Daten des Water and Wetness status stammen aus dem Jahr 2018. Neuere Daten werden
voraussichtlich im Laufe des Jahres 2026 veroffentlicht. Die Daten der Small Woody Features
liegen bereits fir das Jahr 2021 vor, weitere Aktualisierungen sind geplant. Insbesondere bei
Geholzstrukturen ist eine Kontrolle im Geldnde in der Regel erforderlich.

Es sei hier darauf hingewiesen, dass zwei relevante Habitateigenschaften, die im Fachkonzept
von REICHENBACH et al. (2023) genannt wurden, aufgrund fehlender Datengrundlagen nicht
flachendeckend abgebildet werden kénnen: erstens Rastvogelgebiete (relevant fir den
Seeadler), und zweitens Daten zur Bodenfeuchtezahl als Grundlage fiir ,,trockene Boden”; beide
liegen nicht bundesweit als einheitlicher Datensatz vor. Diese Daten missen bei Bedarf manuell
ergdnzt werden, sofern sie vorliegen, oder auf Grundlage einer gutachterlichen
Einschatzungeingestuft werden.

Fir den Seeadler wurden als pragmatische Losung zwei Modellvarianten erstellt: mit und ohne
die Berlicksichtigung wertvoller Rastgebiete (vgl. Tabelle 1). Liegen Polygon-Daten fir
Rastgebiete vor, kann das entsprechende Modell verwendet werden. Das Polygon sollte
idealerweise das gleiche Koordinatensystem wie die tibrigen Daten haben. Weitere
Anforderungen an die Attribute bestehen nicht. Wenn keine digitalen Rastvogeldaten vorliegen,
muss die andere Modellvariante genutzt werden; ggf. ist dann eine verbal-argumentative
Erlduterung erforderlich.

3 Download unter: https://land.copernicus.eu/en/products/high-resolution-layer-small-woody-features/small-
woody-features-2021#download (zuletzt abgerufen am 13.11.2025)
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Tabelle 3: Einsatz Copernicus-Datensdtze
Modell Water and Wetness status 2018 Small Woody Features 2018
Baumfalke X
Schreiadler (ZP, EP) X
Seeadler
Weihen (ZP)

Woespenbussard (ZP, EP)
Uhu
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2.2 Anpassung der DLM-Daten oder Erganzen von Daten

Wie bereits oben und ausfiihrlich in Kapitel 3.4 dargestellt, kann es erforderlich sein, die
verwendeten Landnutzungsdaten anzupassen. Zur Nachvollziehbarkeit sollten entsprechende
Anderungen der Genehmigungs- bzw. Fachbehérde aufgezeigt oder die verdnderten Datensitze
zur Verfigung gestellt werden.

Sollten im Zuge einer Ortsbegehung oder einer Luftbildiiberpriifung Anderungen der
Landnutzung festgestellt werden, missen die Inhalte des DLM-Datensatzes angepasst werden.
Hierbei ist unbedingt die Codierung und Zuordnung des DLM-Datensatzes gemalR dem
zugehorigen Katalog (ADV 2022) einzuhalten, da die Modelle auf diese Codierung zuriickgreifen
und nur korrekt fFunktionieren, wenn die Flachenattribute wie vorgesehen ausgefiillt sind. Hier
ist zu beachten, dass im DLM-Datensatz verschiedene Landnutzungskategorien jeweils als
Shape-Datei zusammengefasst sind (siehe oben, bspw. Wald oder Landwirtschaft). Es ist
zundchst zu priifen, ob die Landnutzungsveranderung innerhalb derselben Kategorie erfolgt
(bspw. Umwandlung von Acker in Griinland) oder ob die Kategorie gewechselt wird (bspw.
Gewadsser im Bereich einer friheren Ackerflache).

Im ersteren Fall muss innerhalb der Shape- Datei die Codierung verandert werden. Dabei sind die
Codes des Katalogs zu berticksichtigen. Wird bspw. eine Ackerflache in Grinland umgewandelt,
so muss in der Shape-Datei ,,veg01_f* fir das entsprechende Polygon die Attributspalte ,VEG"
von ,1010"in,1020" gedndert werden. Veranderungen an Polygonabgrenzungen kénnen mit
den herkémmlichen GIS-Verarbeitungswerkzeugen vorgenommen werden. In der Shape-Datei
.veg03_f"wurden verschiedene Landnutzungskategorien zusammengefasst (Moore, Simpfe,
Heiden, Geholze). Die Spalte ,VEG" existiert hier nicht, stattdessen greift das Modell auf die
Objektart (,OBJART_TXT") zu.

Sollte es im zweiten Fall zu einer Veranderung zwischen Landnutzungskategorien verschiedener
Shape-Dateien (bspw. Aufforstung einer Ackerfldche) kommen, miissen die Polygone vollstdndig
ausgetauscht und die Attribute gemaR Katalog angepasst werden. Die veranderte Flache muss
aus der urspriinglichen Shape-Datei geléscht werden, da eine Fldche nicht mehreren
Landnutzungskategorien zugeordnet sein darf.

Als Beispiel wird angenommen, dass die Flache aus Abbildung 3 mit Laubbdumen aufgeforstet
wurde und nun eine Waldflache darstellt (je nach GréRe kénnte auch die Kategorie ,,Geholz”
passend sein). Das entsprechende Polygon wird aus dem Shape ,veg01_f" in das Shape ,veg02_f“
Ubertragen. Dazu kann zundchst nach dem zu andernden Polygon gefiltert werden.
Anschlief3end wird aus beiden Shapes mit dem Werkzeug ,Vektorlayer zusammenfiihren” ein
gemeinsames Shape erzeugt.

-16 -



@@ Arbeitsgruppe fiir

regionale Struktur- und
HPA kollisionsgefahrdete Brutvogelarten - juﬂ Umweltforschung GmbH
Anleitung GIS-Modelle
Oldenburg, 03.12.2025 The Regional Planning and

Environmental Research Group

() Vektoren allgemein - Vektorlayer zusammenfiihren

Parameter Protokoll

4 Eingabelayar

sie04_f [EPSG:25832] -~ Alle vighlen
sieQ5_f [EPSG:25832]
Stiitzpunkte_Gewdsser — stizpunkte [EPSG:4326]

Auswahl aufheben

Test WEA [EPSG:25832] Auswahl umschalten
Testflachen_GIS_Tool [EPSG:4326] . —
Transformed_Combined_Points_Output [EPSG:4326] Caiskeal Moafleens

Updated_Combined_Points_Output [EPSG:4326]
v veg02_f [EPSG:25832] OK
veg03_f [EPSG:25832]

Verzeichnis hinzufiigen...

Abbildung 8: Zusammenfiihren zweier Shape-Dateien zur Ubertragung einer gednderten Flichenkategorie

Das neue Shape enthalt nun alle bisherigen Waldflachen sowie die aufgeforstete Flache (erster
Eintrag der Attributtabelle aus Abbildung 9). Zur korrekten Zuordnung missen noch die Eintrdage
unter ,OBJART_TXT"in ,AX_Wald“ und unter ,VEG" in ,1100" fir Laubwald gedndert werden.
Abschliel3end wird das Polygon aus dem urspriinglichen Shape ,veg01_f" geléscht, damit es
nicht doppelt auftaucht. Nun kénnen sowohl das angepasste als auch das neu erzeugte Shape in
den Modellen genutzt werden.

() Zusammengefiihrt — Objekte gesamt483616, gefiltert: 483616, gewahit: 0 — O K
€ LT ® @ P 2 EH 8 a5
LAND MODELLART OBJART OBJART_TXT OBJID HDU_X BEGINN ENDE VEG id BEZ =
1 BW Basis-DLM#DTK... 43001 AX_Landwirtsch...  DEBWB001000... 0/2024-02-16T08:... NULL 1020 0| NULL
2 BW Basis-DLM#DTK... 43002 AX_Wald DEBWB001000... 0 2023-06-28T09:... NULL 1200

Abbildung 9: Anpassen der Attributtabelle des neu erzeugten Shapes

23 Vorbereitung

Fir eine fehlerfreie Verarbeitung der unterschiedlichen Datengrundlagen sollte sichergestellt
werden, dass sich alle Shapes im selben Koordinatensystem befinden. Die Basis-DLM sind im
Koordinatensystem ETRS89 / UTM zone 32N (EPSG: 25832) hinterlegt, sodass sich dieses oder
ein kompatibles Koordinatensystem fir die projektbezogenen Daten empfiehlt.

Als Einheit fir die Flachenberechnungen werden ,,Quadratmeter” verwendet, was der
Standardeinstellung von QGIS entspricht. Bei abweichenden Einstellungen konnen Fehler
auftreten.

Um Komplikationen zu vermeiden, empfiehlt es sich, das Skript fir das erganzende
Verarbeitungswerkzeug zundchst dem Arbeitsverzeichnis von QGIS hinzuzufligen. Dazu muss
das Skript unter folgendem Pfad abgelegt werden:
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AppData » Reaming » QGIS » QGIS3 » profiles » default * processing » scripts

Das Arbeits- bzw. Profilverzeichnis lasst sich Gber ,Einstellungen” > ,Benutzerprofile” >
+Aktuelles Benutzerprofil 6Ffnen” aufrufen. Vor der ersten Nutzung des Skripts bzw. der
Modelle empfiehlt sich ein Neustart von QGIS. Falls bereits eine altere Version des Skripts
(aktuell ist die Version 2) hinterlegt wurde, sollte diese vor dem Hinzufligen der aktuellen
Version aus dem Verzeichnis geléscht werden, um Verwechslungen zu vermeiden.

AnschlieRend kann das Skript dem Werkzeugkasten von QGIS hinzugefiigt werden.

Verarbeitungswerkzeuge
L ALITON= ro| Ty

L

Erzeuge neues Skript...

L Meues Skript aus Vorlage erzeugen..
i Vorhandenes Skript Sffnen...
| b Skript zu Werkzeugkasten hinzufigen...

r Q GPs
b ) Interpolation
b ) Kartnaranhia
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Nun kénnen die gewilinschten Modelle iber die Verarbeitungswerkzeuge aufgerufen werden:

Verarbeitungswerkzeuge [
* a0 o Ry

Erzeuge neues Madell...

1l.|"|::-rhanr:i»srﬁs Modell 6ffnen...

Madell zu Werkzeugkasten hinzuflgen...

Das Skript priift in den Modellen fir den zentralen Priifbereich automatisch, ob sich die
betrachtete WEA innerhalb einer geschlossenen Flache unattraktiven Habitats befindet, die
mindestens der Grofse (und Form) eines artspezifischen Kreisviertels des zentralen Priifbereichs
entspricht (vgl. REICHENBACH et al. (2023) fiir das vollstandige Anforderungsprofil). Dafir wird das
Kreisviertel so lange schrittweise verschoben (Radialschritte in Meter fiir zunehmende
Entfernung vom Horst, Azimuthschritte in Grad fir zulassige Rotation um den Horst), bis eine
passende Position gefunden wird. Die SchrittgréfRe kann individuell angepasst werden;
standardmaRig sind relativ geringe GréRen vorgegeben (Radialschrittweite: 10 m,
Azimuthschrittweite: 5 °), um auch in Konstellationen mit nur wenigen geeigneten Positionen
eine erfolgreiche Suche zu erméglichen. Es wird ausschlieBlich die erste identifizierte geeignete
Position angezeigt. Wird keine passende Position gefunden, bleibt der Ergebnis-Layer leer. Zur
Kontrolle erzeugt das Modell zuséatzlich einen ,,Debug-Layer”, der alle gepriiften Positionen
enthalt - je nach GrolRe des zentralen Priifbereichs und der gewahlten SchrittgréRe kann die
Anzahl durchaus vierstellig werden. In der Attributspalte ,,Fail_Reason” wird vermerkt, warum
eine Position die Anforderungen nicht erfillt hat.

Mogliche Griinde sind:

e ,not_inside” = Das Kreisviertel liegt nicht vollstdndig innerhalb des unattraktiven
Habitats.

e ,single_area_too_large" = Es befindet sich eine Liicke innerhalb des unattraktiven
Habitats, die groRer als zwei Hektar ist.

e ,total area_exceeded” = Mehrere kleinere Liicken innerhalb des unattraktiven Habitats
Uberschreiten zusammen die zuldssige GesamtgréRe von finf Hektar.

Sollte im zentralen Priifbereich gar kein ungeeignetes Nahrungshabitat existieren, wdre die
Priifung eigentlich obsolet und die Regelfallvermutung nicht widerlegbar. Das Modell lduft
dennoch reguléar durch, in der Modell-Konsole erscheint jedoch ein Hinweis (in roter Schrift), dass
kein ungeeignetes Nahrungshabitat im Kreisviertel vorhanden ist.

Standardmalf3ig sind alle artspezifischen Angaben zu den Fldchengréfien und Radien in den
jeweiligen Modellen voreingestellt, sodass vor der Anwendung keine Anpassungen notwendig
sind. Lediglich die SchrittgroRen der Flachenverschiebung konnen bei Bedarf verfeinert werden.
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3 Modelle

GemdR den Vorgaben des HPA-Fachkonzepts wurden fir die unterschiedlichen Artengruppen
eingenstdandige Modelle entwickelt. So wird zwischen Arten unterschieden, die groRraumig
geeignete Nahrungshabitate im Gesamtprifbereich nutzen, und solchen, die gezielt
(geclusterte) Nahrungshabitate wie z. B. Gewdasser aufsuchen (REICHENBACH et al. 2023). Fir die
Arten mit groBraumigen Nahrungshabitaten wird zudem gesondert zwischen den beiden
Priifbereichen unterschieden (Kapitel 3.1 und 3.2). Fiir den See- und Fischadler ist hingegen nur
ein Modell erforderlich (Kapitel 3.3).

3.1 Modell zentraler Priifbereich (ohne See- und Fischadler)

Im zentralen Priifbereich untersucht die HPA, ob die vorliegende Konstellation eine Widerlegung
der Regelvermutung bedeutet. GemaR § 45b Abs. 3 BNatSchG wird im zentralen Prifbereich (ZP)
grundsdtzlich von erhéhten Flugaktivitdten und somit einem signifikant erhéhten Tétungsrisiko
ausgegangen. Die Regelfallvermutung gilt als widerlegt, wenn sich die geplante WEA in einem
artspezifisch unattraktiven Nahrungshabitat und zudem nicht in einem Flugkorridor zu einem
attraktiven Nahrungshabitat (im erweiterten Priifbereich) befindet. In diesem Fall ist -
entsprechend dem HPA-Fachkonzept - auch im zentralen Priifbereich nicht von einer erhéhten
Flugaktivitdt auszugehen (REICHENBACH et al. 2023).

Das Modell umfasst in der Regel sechs Bearbeitungsblocke:

1) Abgrenzung der Priifbereiche

2) Ermittlung der besonders attraktiven Nahrungshabitate

3) Erstellen eines Puffers um Nahrungshabitate (Zwischenschritt zu Block 4)
4) Ermittlung der ungeeigneten Nahrungshabitate

5) Ermittlung relevanter Flugkorridore

6) Ergebnis der HPA

Die Modelle fir Wespenbussard, Uhu und Schreiadler weichen hiervon ab. Fiir diese Arten wird
ein zusdtzlicher Block zur Ermittlung strukturarmer Agrarlandschaften eingefigt (vgl.

Kapitel 3.1.4.1). Beim Uhu entfallt die Ermittlung relevanter Flugkorridore, da fiir diese Art nach
REICHENBACH et al. (2023) keine besonders attraktiven Nahrungshabitate festgelegt wurden.
Daher gibt es fiir den Uhu lediglich ein Modell fiir den ZP.

Die wichtigsten Schritte der einzelnen Blécke werden im Folgenden erldutert. In der
Grundeinstellung werden alle Zwischenergebnisse automatisch exportiert und zur besseren
Ubersicht mit der Nummer des jeweiligen Blocks versehen. Grundsitzlich kénnen aber alle
Arbeitsschritte exportiert werden; dies muss bei Bedarf im Modell manuell eingestellt werden.
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3.1.1 Abgrenzung der Priifbereiche

In einem ersten vorbereitenden Block werden die artspezifischen Priifradien um den
Horststandort erzeugt, wie sie in Anlage 1 zu § 45b BNatSchG vorgegeben sind (vgl.
Abbildung 10). Die so erzeugten Dateien bilden die Grundlage fiir alle weiteren Arbeitsschritte.

Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten: Horststandort

e Puffer bzw. keilférmiger Puffer zur Abgrenzung der artspezifischen Prifbereiche

Gesamter Priifbereich (GP)
Nahbereich (NB)

Zentraler Prifbereich (ZP)
Erweiterter Priifbereich (EP)

Die erstellten Priifradien sollten zur besseren Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden
Arbeitsschritte exportiert werden.
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Abbildung 10: Beispielergebnis Modell ZP Block 1: Priifradien
(am Beispiel des Rotmilans)




@@ Arbeitsgruppe fiir

regionale Struktur- und
HPA kollisionsgefidhrdete Brutvogelarten - juﬂ Umweltforschung GmbH
Anleitung GIS-Modelle

Oldenburg, 03.12.2025 The Regional Planning and

Environmental Research Group

3.1.2 Ermittlung besonders attraktiver Nahrungshabitate

Im zweiten Block werden die artspezifisch besonders attraktiven Nahrungshabitate im EP aus
den DLM-Daten extrahiert. Diese dienen einerseits der Ermittlung von Flugkorridoren vom Horst

in den EP und andererseits der Abgrenzung unattraktiver Nahrungshabitate einschlief3lich
Pufferzonen.

Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten:
— DLM-Daten (je nach Art variierend) - Benennung erforderlicher Daten entspricht
Benennung der DLM-Daten
— Water and Wetness status (Copernicus) (bei Weihen)
— GPundEP
e Ggf. Umwandlung von Rasterdaten in Vektordaten (Feuchtgebiete bei Weihen)

e Zuschneiden der Daten auf den GP (Reduktion des Datenvolumens zur Beschleunigung
der weiteren Berechnungsschritte, zudem Vorbereitung fiir Pufferermittlung in Block 3,
vgl. Kapitel 3.1.3)

e Extraktion der artspezifisch besonders geeigneten Nahrungshabitate und anschlieend
deren Vereinigung in ein einzelnes Shape

e Zuschneiden besonders geeigneter Nahrungshabitate auf den EP und Auflésen der
Flachen - vorbereitender Schritt fiir Flugkorridore (Block 5, vgl. Kapitel 3.1.4.1)

e Kennzeichnung der Fldchen in neuer Spalte

Die aufgeldsten attraktiven Nahrungshabitate im EP (vgl. Abbildung 11) sollten als
wichtiger Zwischenschritt zur Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden
Flugkorridorermittlung exportiert werden.
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Abbildung 11:

Beispielergebnis Modell ZP Block 2: Besonders attraktive Nahrungshabitate im EP
(am Beispiel des Rotmilans)
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3.1.3 Erstellen eines Puffers um Nahrungshabitate

In Block 3 werden alle attraktiven Nahrungshabitate im GP - sowohl besonders attraktive als
auch nur mittelmaRig attraktive - mit einem Puffer von 100 m versehen. Dieser Zwischenschritt
dient als Vorstufe zur Ermittlung relevanter ungeeigneter Nahrungshabitate. Beriicksichtigt
werden dabei sowohl besonders attraktive als auch sonstige Nahrungshabitate ab einer
Flachengrofie von 2 ha (vgl. Abbildung 12).

Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten:

— DLM-Daten (je nach Art variierend) - Benennung erforderlicher Daten entspricht
Benennung der DLM-Daten

— Ggf. Nutzung der Daten aus Block 2 (vgl. Kapitel 3.1.2)
e Vereinigung der Nahrungshabitate (besonders und maRig attraktive)
e Abfrage Nahrungshabitate > 2 ha
e Puffer 100 m

Die aufgeldsten Nahrungshabitate im GP inkl. 100 m Puffer (vgl. Abbildung 12) sollten als
wichtiger Zwischenschritt zur Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden Reduzierung
unattraktiver Nahrungshabitate exportiert werden.
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Abbildung 12: Beispielergebnis Modell ZP Block 3: Nahrungshabitate inkl. 100 m Puffer

(am Beispiel des Rotmilans)
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3.1.4 Ermittlung unattraktiver Nahrungshabitate

In Block 4 werden artspezifisch ungeeignete Nahrungshabitate, in denen nicht mit erhéhten
Flugaktivitdten zu rechnen ist, aus DLM-Daten extrahiert.

Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten:

Horststandort

Geplanter WEA-Standort

DLM-Daten (je nach Art variierend)

GP,NB

e Ggf. Umwandlung von Rasterdaten in Vektordaten

e Zuschneiden der Daten auf den GP und Vereinigung+Auflésung zur weiteren Bearbeitung

e Abzug eines 100 m-Abstands von besonders geeigneten und sonstigen
Nahrungshabitaten (siehe Block 3 in Kapitel 3.1.3)

e Abzugdes NB

¢ Identifikation von kleinen (< 0,7 ha) Habitatstrukturen innerhalb ungeeigneter Habitate
(bspw. Waldlichtungen)

e Separierung der Einzelflachen (multipart- zu singlepart-features)
e GroRenabfrage (mind. ein Viertel des ZP)

e Ermittlung von ,Liicken” zwischen 0,7 und 2 ha (zur weiteren Verarbeitung im
Abfragetool) - neues Shape

e Einsatz des Werkzeuges ,,Anforderungspriifung Kreisviertel” zur Bestimmung einer
Flache mit fehlender Nahrungshabitateignung entsprechend den Anforderungen des
Fachkonzepts (Flache und Form eines Viertels des zentralen Priifbereichs) - Das
Abfragetool verschiebt eine Flache in Form und GréRe eines Viertels des zentralen
Priifbereichs so lange, bis eine Flache gefunden wird, in der die geplante WEA liegt und
95 % der Flache von einem ungeeigneten Nahrungshabitat (bspw. geschlossener Wald fir
den Rotmilan) bedeckt sind (vgl. Abbildung 14). Sobald (mindestens) eine entsprechende
Flache identifiziert wird, gelten die Anforderungen als erfiillt. Alle gepriiften Flachen, die
nicht den Anforderungen entsprechen, werden zur Nachvollziehbarkeit der Ergebnisse
ebenfalls gespeichert. Existiert im ZP gar kein unattraktives Habitat, bleibt das Ergebnis-
Shape ganzlich leer.

Die Ergebnisse der Anforderungspriifung Kreisviertel sollten als wichtige Zwischenschritte
zur Nachvollziehbarkeit exportiert werden. Es handelt sich dabei um eine
Zusammenfassung aller vom Tool abgepriiften Flachen sowie das Endergebnis. Die Ergebnis-
Shape-Datei ist leer, sofern kein entsprechend grofRes und passend geformtes unattraktives
Habitat vorhanden ist.
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Abbildung 13: Beispielergebnis Modell ZP Block 4: Suchraume Ffiir unattraktive Nahrungshabitate

(am Beispiel des Rotmilans)
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Abbildung 14:

Beispielergebnis Modell ZP Block 4: Ergebnis der Anforderungspriifung Kreisviertel

(am Beispiel des Rotmilans)
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3.1.4.1 Sonderfall: strukturarme Agrarlandschaft

In diesem gesonderten Block 4.1 werden als Vorbereitung fir die Abfragen in Block 4 (vgl.
Kapitel 3.1.4) fir die Arten Uhu, Wespenbussard und Schreiadler strukturarme Agrarfldchen als
unattraktive Nahrungshabitate aus DLM- und Copernicus-Daten herausgearbeitet.

Arbeitsschritte

e Eingangsdaten
— DLM-Daten (Landwirtschaft, Wald, kleine Gehélze, lineare Geholze, kleine lineare
Gewasser)
— Copernicus-Daten (small woody features)
e Umwandlung der small woody features in Vektordaten
e Zuschneiden aller Daten auf den GP
e Ggf. Export relevanter Daten (Ackerflachen, Feldgehélze)
e Berechnung eines 100 m-Puffers um alle Strukturelemente (500 m im Schreiadler-Modell)
e Vereinigung aller Strukturelemente

e Ermittlung der Differenz zwischen Ackerflachen und Strukturelementen (offene
Ackerfldachen)

Die vereinigten Strukturelemente sowie die offenen Ackerflachen sollten als wichtige
Zwischenschritte zur Nachvollziehbarkeit exportiert werden.

3.1.5 Ermittlung relevanter Flugkorridore

In Block 5 werden entsprechend den Vorgaben des Fachkonzepts Flugkorridore zu moglichen
besonders attraktiven Nahrungshabitaten im EP hinter der WEA (vom Horst aus betrachtet)
ermittelt. Befindet sich die geplante WEA in einem Flugkorridor, ist von einem signifikant
erhoéhten Totungsrisiko auszugehen, auch wenn sich der Anlagenstandort im ZP innerhalb eines
besonders unattraktiven Nahrungshabitats befindet.

Ein relevanter Flugkorridor liegt vor, sofern im Korridor mind. 75 % aller Fldchen mit besonders
attraktiven Nahrungshabitaten im EP liegen. Es werden insgesamt fiinf Flugkorridore mit einem
45°-Winkel erzeugt (jeweils 1/8 des ZP). Die Ausrichtung entspricht dem Winkel vom Horst zur
WEA sowie einer Verschiebung um jeweils 11,25° und 22,5° links und rechts der WEA. Auf diese
Weise wird sichergestellt, dass auch bei einer nicht exakt zentral hinter der WEA gelegenen
Ansammlung attraktiver Habitate ein Flugkorridor identifiziert wird.
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Arbeitsschritte

Eingangsdaten

— Horststandort

— Standort geplante WEA

— Besonders attraktive Nahrungshabitate im EP (Endergebnis Block 2, vgl. Kapitel 3.1.2)
Bestimmung des Winkels vom Horst zur WEA

Erzeugung von finf Flugkorridoren (Keilpuffern) auf Grundlage des zuvor bestimmten
Winkels (Versatz um 11,25° und 22,5° in beide Richtungen)

Kennzeichnung von Flugkorridoren in neuer Spalte

Verknipfung der Flugkorridore mit besonders attraktiven Nahrungshabitaten im EP
(Endergebnis Block 2)

Extraktion besonders attraktiver Nahrungshabitate und Ermittlung der Flachenanteile
innerhalb und auRerhalb der ermittelten Flugkorridore

Positionsbezogene Extraktion von Flugkorridoren mit > 75 % besonders attraktiver
Nahrungshabitate im EP (relevante Flugkorridore) (= bei geringeren Flachenanteilen
bleiben diese Shapes leer und haben in den folgenden Arbeitsschritten keine
Auswirkungen mehr)

Vereinigung relevanter Flugkorridore

Die vereinigten relevanten Flugkorridore mit Flaichenanteilen besonders attraktiver
Nahrungshabitate iiber 75 % sollten zur Nachvollziehbarkeit der weiteren Arbeitsschritte
exportiert werden (vgl. Abbildung 15). Sofern der Flachenanteil besonders attraktiver
Nahrungshabitate im Bereich der erstellten Flugkorridore weniger als 75 % betrdgt, bleibt die
Shape-Datei leer.
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Abbildung 15: Beispielergebnis Modell ZP Block 5: Verschmolzene, relevante Flugkorridore
(am Beispiel des Rotmilans)
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3.1.6

Ergebnis der HPA

Im sechsten und letzten Block wird gepriift, ob sich die geplante WEA in einem artspezifisch
ungeeigneten Nahrungshabitat (vgl. Block 4 in Kapitel 3.1.4) und aufserhalb von relevanten
Flugkorridoren (vgl. Block 5 in Kapitel 3.1.4.1) befindet.

Arbeitsschritte

Eingangsdaten

— Geplanter WEA-Standort

— Unattraktive Nahrungshabitate (Endergebnis Block 4)
— Relevante Flugkorridore (Endergebnis Block 5)

Differenz zwischen den unattraktiven Nahrungshabitaten und relevanten Flugkorridoren
(= relevante Flugkorridore ,reduzieren” unattraktive Nahrungshabitate)

Differenz zwischen ,reduzierten” unattraktiven Nahrungshabitaten und Gbrigem ZP
(verbleibende attraktive Nahrungshabitate)

Zuschneiden der geplanten WEA sowohl mit den unattraktiven Habitaten ohne
Flugkorridore als auch mit dem Gbrigen ZP

Jeweils Erganzung Malnahmennotwendigkeit in Attributtabelle
Vereinigung der beiden Verschneidungsergebnisse als Ergebnis der HPA

Ergebnisinterpretation

Im Ergebnis sind drei Szenarien moglich:

In Block 4 konnte keine Flache mit fehlender Habitateignung in Form und GroRRe eines
Viertels des ZP im Bereich der geplanten WEA ermittelt werden (das Ergebnis-Shape des
Abfragetools ist leer). Das Vorliegen von Flugkorridoren (Block 5) ist in diesem Fall
irrelevant. GemaR HPA wird von einem signifikant erhéhten Kollisionsrisiko ausgegangen.

In Block 4 konnte eine geeignete Flache mit fehlender Habitateignung ermittelt werden
(das Ergebnis-Shape des Abfragetools ist nicht leer). Es konnte jedoch mindestens ein
relevanter Flugkorridor im Bereich der geplanten WEA ermittelt werden (Block 5). Gemaf3
HPA wird von einem signifikant erhéhten Kollisionsrisiko ausgegangen.

In Block 4 konnte eine geeignete Flache mit fehlender Habitateignung ermittelt werden
(das Ergebnis-Shape des Abfragetools ist nicht leer). Es konnte zudem kein relevanter
Flugkorridor (Block 5) ermittelt werden. GemaR HPA wird nicht von einem signifikant
erhohten Kollisionsrisiko ausgegangen.

Das Endergebnis ist ein Punkt-Shape. In der Attributtabelle finden sich eine neue Spalte
~.Massnahme”, die Auskunft tiber die Malinahmennotwendigkeit gibt. Sofern die Spalte mit
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~erforderlich” gefiillt ist, sind MalRnahmen notwendig. Bleibt die Spalte leer, sind keine
MaRnahmen erforderlich (vgl. Abbildung 16).
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Abbildung 16:

Beispielergebnis Modell ZP Block 6: Endergebnis HPA (Regelfallvermutung widerlegt)

(am Beispiel des Rotmilans)
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3.2 Modell erweiterter Priifbereich (ohne See- und Fischadler)

Im erweiterten Prifbereich zielt die HPA auf die Bestatigung der Regelfallvermutung ab. Diese
besagt gemaR § 45b Abs. 4 BNatSchG, dass im erweiterten Priifbereich nicht mit erhéhten
Flugaktivitdten und somit nicht mit einem signifikant erhohten Tétungsrisiko zu rechnen ist. Die
Regelfallvermutung wird bestatigt, wenn sich die geplante WEA nicht in einem artspezifisch
besonders attraktiven, seltenen Nahrungshabitat und nicht in einem Flugkorridor zu einem
besonders attraktiven Nahrungshabitat befindet. Nach REICHENBACH et al. (2023) gelten Flachen
im EP als besonders attraktiv und selten, wenn sie zu den artspezifisch besonders attraktiven
Nahrungshabitaten zihlen, eine Mindestgrdfie von 10 ha aufweisen und der Flachenanteil der
besonders attraktiven Habitate im EP insgesamt 10 % nicht (iberschreitet (Kriterium ,selten”).

Das Modell gliedert sich in sechs Bearbeitungsblocke:
1) Abgrenzung der Priifbereiche

2) Ermittlung der besonders attraktiven Nahrungshabitate

w

Ermittlung der Habitateignung im NB und ZP (Zwischenschritt zu Block 4)

vl B

)
)
) Ermittlung der Seltenheit der besonders attraktiven Nahrungshabitate im EP
) Ermittlung relevanter Flugkorridore

)

6) Ergebnis der HPA
Die wichtigsten Schritte der einzelnen Blécke werden im Folgenden erldutert.

Hier sei darauf hingewiesen, dass es unterschiedliche Modelle fiir Planungen mit und ohne
Bestandsanlagen im EP gibt.

3.2.1 Abgrenzung der Priifbereiche
Siehe Kapitel 3.1.1.

3.2.2 Ermittlung besonders attraktiver Nahrungshabitate im EP

In Block 2 werden die artspezifisch besonders attraktiven Nahrungshabitate aus den DLM-Daten
extrahiert. Diese dienen einerseits der Ermittlung der Seltenheit besonders attraktiver
Nahrungshabitate im EP und andererseits der Ermittlung von Flugkorridoren. In weiten Teilen
entspricht dies der entsprechenden Abfrage im ZP-Modell (vgl. Kapitel 3.1.2).
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Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten:
— DLM-Daten (je nach Art variierend)
— Water and Wetness status (Copernicus) (bei Weihen)
— GPundEP
e Ggf. Umwandlung von Rasterdaten in Vektordaten (Feuchtgebiete)

e Zuschneiden der Daten auf den GP (Reduktion des Datenvolumens zur Beschleunigung
der weiteren Berechnungsschritte)

e Je nach Art Extraktion besonders geeigneter Nahrungshabitate (> 10 ha je Einzelflache)
und Vereinigung aller besonders attraktiven Nahrungshabitate

e Zuschneiden besonders geeigneter Nahrungshabitate auf den EP

e Auflésen der Flachen (multipart-Features) - vorbereitender Schritt zur Ermittlung von
Flugkorridoren (Block 5 in Kapitel 3.2.5)

e Auflésen der Flachen (singlepart-Features) = Auswahl von Flachen > 10 ha (vgl.
Abbildung 17) - vorbereitender Schritt fir Berechnung der Seltenheit besonders
attraktiver Nahrungshabitate im EP (Block 4 in Kapitel 0)

Die aufgeldsten attraktiven Nahrungshabitate (>10 ha) im EP sollten als wichtiger
Zwischenschritt zur Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden Flugkorridorermittlung und
Ermittlung der Seltenheit exportiert werden.
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Abbildung 17: Beispielergebnis Modell EP Block 2: Besonders attraktive Nahrungshabitate > 10 ha im EP

(am Beispiel des Rotmilans)
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3.23 Ermittlung der Habitateignung im NB+ZP

In Block 3 werden die Flachenanteile ungeeigneter bzw. besonders geeigneter
Nahrungshabitate im NB und ZP ermittelt. Dieser Zwischenschritt dient der Bestimmung des
Grenzwerts zur Ermittlung der Seltenheit der besonders attraktiven Nahrungshabitate im EP
(siehe Block 4 Kapitel 0).

Arbeitsschritte:

Eingangsdaten:

— DLM-Daten (je nach Art variierend) bzw. Nutzung der Daten aus Schritt 3.2.2
— Je nach Art Copernicus-Datensatze (bspw. bei Feuchtgebiete)

— NB+ZP

Ggf. Umwandlung von Rasterdaten in Vektordaten (Feuchtgebiete, Geholze)
Zuschneiden der Habitatdaten auf NB+ZP

Ggf. Vereinigung und Auflésung der Habitatdaten

Kennzeichnung der Habitatdaten in neuer Spalte

Vereinigung der Habitatdaten mit Flaiche NB+ZP

Berechnung der jeweiligen Flachen in Hektar (besonders attraktiv und unattraktiv) >
dient der Kontrolle

Berechnung des Flachenanteils in neuer Spalte

Extraktion der Habitatflachen mit den jeweiligen Flachen- und Flaichenanteilsangaben
(vgl. Abbildung 18)

Auflosen der Flachen zur Bereinigung von Verschneidungsfehlern

Die Flachen ungeeigneter und besonders geeigneter Nahrungshabitate im NB+ZP sollten
als wichtiger Zwischenschritt zur Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden Berechnung der
Seltenheit besonders attraktiver Nahrungshabitate im EP exportiert werden.
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Abbildung 18:
NB+ZP
(am Beispiel des Rotmilans)
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3.2.3.1 Sonderfall: strukturarme Agrarlandschaft

In diesem gesonderten Block 3.1 werden als Vorbereitung fir die Abfragen in Block 3 (vgl.
Kapitel 3.2.3) fir die Arten Wespenbussard und Schreiadler strukturarme Agrarflachen als
unattraktive Nahrungshabitate aus DLM- und Copernicus-Daten herausgearbeitet.

Siehe Kapitel 3.1.4.1.

3.24 Ermittlung der Seltenheit besonders attraktiver Nahrungshabitate im EP

In Block 4 wird der Flachenanteil/die Seltenheit besonders attraktiver Nahrungshabitate im EP
ermittelt und mit einem Grenzwert abgeglichen. Der Grenzwert liegt standardmaf3ig bei 10 %
der Gesamtflache des EP. Die Ergebnisse aus Block 3 (vgl. Kapitel 3.2.3) beeinflussen den
Grenzwert wie folgt:

e Anteil ungeeigneter Nahrungshabitate > 65 % = Grenzwert wird auf 15 % erhoht

e Anteil besonders geeigneter Nahrungshabitate > 25 % - Grenzwert wird auf 5 %
reduziert

e Beide Bedingungen treffen zu - Grenzwert bleibt bei 10 %
Wird der Grenzwert unterschritten, wird im Bereich der besonders attraktiven Nahrungshabitate
eine erhohte Flugwahrscheinlichkeit angenommen, und die relevanten Flichen werden in die

weitere Verarbeitung einbezogen (Kriterium ,selten” erfillt). Wird der Grenzwert Gberschritten,
wird nicht von einer erh6hten Flugaktivitdt ausgegangen.

Befindet sich im EP gar kein besonders attraktives Nahrungshabitat, bleiben beide Ergebnis-
Layer dieses Auswertungsschrittes leer. Ein signifikant erhéhtes Totungsrisiko lieRe sich in
diesem Fall ausschliefRen.

Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten:
— Besonders attraktive Nahrungshabitate > 10 ha aus Block 2 (vgl. Kapitel 3.2.2)
— Flachenwerte NB+ZP aus Block 3 (vgl. Kapitel 3.2.3)
— Ggf. Bestandsanlagen

e Berechnung 100 m-Puffer

e Verknipfung der besonders attraktiven Nahrungshabitate mit dem EP

e Berechnung des Flachenanteils der besonders attraktiven Nahrungshabitate im EP
(Seltenheit)

e Extraktion der besonders attraktiven Nahrungshabitate (mit Fldchenanteilsinformation)
e VerknlUpfung mit Habitatdaten aus NB+ZP
e Berechnung der Faktoren aus Habitatdaten NB+ZP in neuer Spalte
e Berechnung des Grenzwerts in neuer Spalte
41



@@ Arbeitsgruppe Fiir

regionale Struktur- und
HPA kollisionsgefidhrdete Brutvogelarten - juﬂ Umweltforschung GmbH
Anleitung GIS-Modelle
Oldenburg, 03.12.2025 The Regional Planning and

Environmental Research Group

e Abgleich Seltenheit mit Grenzwert (vgl. Abbildung 19) - wird der Grenzwert
unterschritten, wird ein Shape mit den besonders attraktiven, seltenen
Nahrungshabitaten (inkl. Puffer) zur weiteren Verarbeitung in Block 6 (vgl. Kapitel 3.2.6)
erzeugt. Wird der Grenzwert Gberschritten, bleibt das Shape leer (keine Auswirkung bei
der Verarbeitung in Block 6).

e Die Datei mit dem Zwischenergebnis beinhaltet mehrere Spalten zur Ermittlung der
Seltenheit (vgl. Abbildung 19). Diese sollen im Folgenden kurz erldutert werden:

— area_perc_EP: Prozentualer Flachenanteil besonders attraktiver Nahrungshabitate an
Gesamtflache des EP

— perc_ZP_unattraktiv: Prozentualer Flachenanteil unattraktiver Nahrungshabitat im
NB+ZP

— Faktor_unattraktiv_ZP: aus perc_ZP_unattraktiv resultierender Faktor fiir die
Ermittlung des Grenzwerts (5 oder 0)

— perc_ZP_attratkiv: Prozentualer Flachenanteil besonders attraktiver Nahrungshabitat
im NB+ZP

— Faktor_attraktiv_ZP: aus perc_ZP_attraktiv resultierender Faktor fir die Ermittlung
des Grenzwerts (5 oder 0)

— Grenzwert: ermittelt sich Gber die folgende Formel:
10 + Faktor_unattraktiv_ZP — Faktor_attraktiv_ZP

— Selten: gibt als Ergebnis an, ob der Grenzwert unterschritten wurde (,ja")

Sonderfall: Bestandsanlagen im EP

Bestehende WEA in besonders attraktiven Nahrungshabitaten im EP werden bei der Berechnung
des Grenzwerts berticksichtigt. Hierfir muss das entsprechende Modell angewendet werden,
das zusatzlich die Eingabe der Bestands-WEA als Punkt-Shape erfordert. Jede WEA innerhalb
eines besonders attraktiven Nahrungshabitats im EP reduziert die Flache, mit der das betroffene
Nahrungshabitat in die Flachenanteilsberechnung eingeht, um 1,5 ha.

Die Shapes mit der Berechnung der Seltenheit sowie des Grenzwerts sollten als wichtiger
Zwischenschritt zur Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden Abfrage exportiert werden.
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Abbildung 19:

Beispielergebnis Modell EP Block 4: Berechnung
(am Beispiel des Rotmilans ohne Bestandsanlagen)
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3.25 Ermittlung relevanter Flugkorridore

In Block 5 werden entsprechend den Vorgaben des Fachkonzepts die Flugkorridore zu méglichen
besonders attraktiven Nahrungshabitaten im EP hinter der WEA (vom Horst aus betrachtet)
ermittelt. Die Vorgehensweise entspricht hier der Berechnung von Flugkorridoren im ZP (vgl.
Kapitel 3.1.4.1). Anders als im ZP werden die Flugkorridore hier jedoch nur hinter der geplanten
WEA aufgespannt, sodass Nahrungshabitate im EP zwischen WEA und Horst nicht berlcksichtigt
werden (vgl. Abbildung 20). Hierzu erfolgt ein zusatzlicher Arbeitsschritt zur Berechnung des
Abstands zwischen Horst und WEA.

Die vereinigten relevanten Flugkorridore, in denen der Flachenanteil besonders attraktiver
Nahrungshabitate iiber 75 % liegt, sollten zur Nachvollziehbarkeit der weiteren
Arbeitsschritte exportiert werden. Sofern der Flachenanteil besonders attraktiver
Nahrungshabitate im Bereich der erstellten Flugkorridore weniger als 75 % betragt, bleibt die
Shape-Datei leer.
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Abbildung 20: Beispielergebnis Modell EP Block 5: Reduzierter Flugkorridor hinter der WEA

(am Beispiel des Rotmilans)
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3.2.6 Ergebnis der HPA

Im sechsten und letzten Block wird gepriift, ob sich die geplante WEA aufRerhalb eines
artspezifisch besonders geeigneten und zugleich seltenen Nahrungshabitats (vgl. Kapitel 0) und
aulerhalb von Flugkorridoren (vgl. Kapitel 3.2.5) befindet.

Arbeitsschritte

Eingangsdaten:

— Geplanter WEA-Standort

— Seltene, besonders attraktive Nahrungshabitate (Endergebnis Block 4)
— Relevante Flugkorridore (Endergebnis Block 5)

Vereinigung der besonders geeigneten, seltenen Nahrungshabitate und der relevanten
Flugkorridore

Zuschneiden der geplanten WEA mit der resultierenden Flache (besonders geeignetes,
seltenes Nahrungshabitat und Flugkorridore)

Ergebnisinterpretation

Das Endergebnis ist ein Punkt-Shape (vgl. Abbildung 25). In der Attributtabelle finden sich die
neue Spalte ,Massnahme”, die Auskunft Giber die Mallnahmennotwendigkeit gibt. Sofern die
Spalte mit ,erforderlich” gefiillt ist, sind Malnahmen notwendig. Bleibt die Spalte leer, sind
keine Malinahmen erforderlich (vgl. Abbildung 16).
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Abbildung 21: Beispielergebnis Modell EP Block 6: Endergebnis HPA
(am Beispiel des Rotmilans; Hinweis: ein relevanter Flugkorridor wurde hier nicht ermittelt)
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33 Modell See- und Fischadler

Da die Habitatanspriiche von See- und Fischadler gemaR dem Fachkonzept (REICHENBACH et al.
2023) deutlich von den anderen betrachteten Arten abweichen, wird hier nicht zwischen einem
Modell fiir den ZP und einem Modell Fir den EP unterschieden. Das Modell priift in beiden Fallen
- Fir geplante WEA im ZP sowie auch im EP - die Lage der WEA in besonders attraktiven
Nahrungshabitaten oder inerhalb von Flugkorridoren zu solchen Nahrungshabitaten.

Die Modelle gliedern sich grob in vier Bearbeitungsblocke:
1) Abgrenzung der Priifbereiche
2) Ermittlung der geeigneten Nahrungshabitate
3) Ermittlung relevanter Flugkorridore
4) Ergebnis der HPA

Fiir den Seeadler ist zundchst zu priifen, ob wertvolle Rastvogelgebiete (Kraniche und Ganse) als
Polygon vorliegen. Anschliefend ist das entsprechende Modell auszuwahlen (vgl. Kapitel 2.1).

3.3.1 Abgrenzung der Priifbereiche
Siehe Kap. 3.1.1

Hinweis: Abweichend von den Vorgaben des § 45b BNatSchG wird der Nahbereich fiir den
Seeadler auf 1.000 m erweitert (vgl. REICHENBACH et al. (2023)). Der zentrale Priifbereich
erstreckt sich dementsprechend von 1.000 bis 2.000 m um den Horst (vgl. Abbildung 22).
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Abbildung 22: Beispielergebnis Modell See- und Fischadler Block 1: Priifbereiche
(am Beispiel des Seeadlers)
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3.3.2 Ermittlung attraktiver Nahrungshabitate

In Block 2 werden artspezifisch attraktive Nahrungshabitate aus den DLM-Daten extrahiert. Es
werden zudem Fiir den Seeadler Feuchtewerte der Copernicus-Daten (Water and Wetness
status, vgl. Kapitel 2) zur Abgrenzung von Feuchtgebieten herangezogen.

Arbeitsschritte:

e Eingangsdaten:
— DLM-Daten (je nach Art variierend)
— Water and Wetness status (Copernicus) (Seeadler)
— ZP+EP
— ZPund GP
— Ggf. wertvolle Rastvogelgebiete (Seeadler)
e Umwandlung von Rasterdaten in Vektordaten (Seeadler)

e Zuschneiden der Daten auf den ZP+EP (bzw. der Rasterdaten zundchst auf den GP, da
Verschneidungen von Rasterdaten mit Keilpuffern gelegentlich Fehlermeldungen
erzeugen)

e Je nach Art Extraktion und Vereinigung attraktiver Nahrungshabitate

e Verschmelzen und Aufbereitung attraktiver Nahrungshabitate ab 2 ha MindestgroRe (als
Vorbereitung fir die nachfolgende Flugkorridorermittlung und Verschneidung)

e Berechnung 100 m Puffer

e Umwandlung von Multipart- zu Singlepart-Features zur weiteren Bearbeitung

e Zusdtzliches Zuschneiden der aufbereiteten Daten auf den ZP (als Vorbereitung fir die
nachfolgende Flugkorridorermittlung und Verschneidung)

Zur besseren Nachvollziehbarkeit der nachfolgenden Schritte sollten sowohl alle
attraktiven Nahrungshabitate inkl. des 100 m-Puffers als auch alle attraktiven
Nahrungshabitate, die nur im ZP liegen, exportiert werden (vgl. Abbildung 23).
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Abbildung 23:

Beispielergebnis Modell See- und Fischadler Block 2: besonders attraktive Nahrungshabitate

(am Beispiel des Seeadlers)
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3.33 Ermittlung relevanter Flugkorridore

In Block 3 werden - aufbauend auf den zuvor ermittelten attraktiven Nahrungshabitaten -
Flugkorridore berechnet. Dabei erfolgen zwei Berechnungsschritte: die Ermittlung von
Flugkorridoren vom eingegebenen Horst zu allen attraktiven Nahrungshabitaten im GP sowie
zusatzlich die Berechnung von Flugkorridoren zwischen attraktiven Nahrungshabitaten
innerhalb des ZP.

Arbeitsschritte

e Eingangsdaten:
— alle Nahrungshabitate im GP (Ergebnis Block 2 in Kapitel 3.3.2)

— Nahrungshabitate nurim ZP (Ergebnis Block 2 in Kapitel 3.3.2)
— Horststandort

e Eindeutige Kennzeichnung aller Nahrungshabitate (Habitat-ID)
e Ermittlung von Flugkorridoren vom Horst zu allen attraktiven Nahrungshabitaten
o Extraktion der Stiitzpunkte

o VerkniUpfung und Vereinigung des Horsts mit jedem Nahrungshabitat anhand der
ID*

o Minimal begrenzende Geometrie (Flugkorridor)

e Ermittlung von Flugkorridoren zwischen attraktiven Nahrungshabitaten im ZP
o Verknlipfung der Nahrungshabitate anhand der ID
o Minimal begrenzende Geometrie (Flugkorridor)

e Zusammenfihren der Flugkorridore

e Erstellen eines Sicherheitspuffers von 50 m um die Flugkorridore

Zur Nachvollziehbarkeit der abschlieRenden Abfrage sollten die verschmolzenen
Flugkorridore inkl. 50 m Puffer exportiert werden (vgl. Abbildung 24).

4 Hinweis: fir jedes Gewasser wird eine Kopie des Horst-Shapes mit der Gewasser-ID erstellt
Anzahl maximale ndchste Nachbarn (Gewdasser) muss ggf. manuell angepasst werden. Standardwert aktuell: 50
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Abbildung 24: Beispielergebnis Modell See- und Fischadler Block 3: Flugkorridore
(am Beispiel des Seeadlers)
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3.34 Ergebnis der HPA

Im vierten Block erfolgt abschlieRend die Abfrage, ob sich die geplante WEA innerhalb eines
Nahrungshabitats bzw. eines Flugkorridors befindet. Die Flugkorridore schlieRen die
entsprechenden geeigneten Habitate bereits mit ein, sodass hierzu keine gesonderte Abfrage
erforderlich ist.

Arbeitsschritte

e Eingangsdaten:

— Geplanter WEA-Standort

— Gepufferte, verschmolzene Flugkorridore (Endergebnis Block 3 in Kapitel 3.3.3)
e Zuschneiden der geplanten WEA mit den verschmolzenen Flugkorridoren

Ergebnisinterpretation

Das Endergebnis ist ein Punkt-Shape (vgl. Abbildung 25). In der Attributtabelle finden sich eine
neue Spalte ,Massnahme”, die Auskunft iber die MalRnahmennotwendigkeit gibt. Sofern die
Spalte mit ,erforderlich” gefillt ist, sind MaRnahmen notwendig. Bleibt die Spalte leer, sind
keine Malinahmen erforderlich (vgl. Abbildung 16).
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Grundlagen

A Horst Seeadler

Priifbereiche

BEZ_2 RR_2 Massnahme || seazp reduziert (1.000 bis 2.000 m)

WEA 01 80,000 erforderlich [ seaGP (0 bis 5.000m)
Nahrungshabitate
|:| Nahrungshabitate gesamt (+ 100 m Puffer)
Nahrungshabitate ZP
Flugkorridore
|:| Flugkorridore gesamt (+50 m Puffer)
E Flugkorridore Nahrungshabitate ZP
Ergebnis HPA
Ergebnis HPA Sea
Stand: 14.10.2025

0 750  1.500 2250 3.000m N
— — | (A\
Abbildung 25: Beispielergebnis Modell See- und Fischadler Block 4: Endergebnis HPA (erhohtes

Kollisionsrisiko)
(am Beispiel des Seeadlers)
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34 Gutachterlichte Validierung der Modellergebnisse

Die GIS-Modelle dienen einer automatisierten und standardisierten Einschatzung der
Bestatigung bzw. Widerlegung der Regelfallvermutung fiir konkrete Anlagenstandorte
ausschlieBlich auf Grundlage von Fernerkundungsdaten. Sie erméglichen eine schnelle
Einschatzung, ob ein signifikant erhohtes Tétungsrisiko vorliegt.

Wird die Regelfallvermutung durch die HPA widerlegt, ist entsprechend den Vorgaben von
REICHENBACH et al. (2023) eine Kontrolle der Eingangsdaten im Geldnde erforderlich, um
auszuschlieRen, dass die Bewertung auf veralteten und/oder unprazisen Fernerkundungsdaten
basiert.

Auch bei Bestatigung der Regelfallvermutung empfiehlt sich eine Kontrolle der Eingangsdaten
im Geldnde. Zwar erlauben die vielfaltigen Kategorien des Basis-DLM differenzierte
Betrachtungen einzelner Habitat- bzw. Landnutzungstypen, dennoch kénnen die relevanten
Habitattypen nicht immer in der erforderlichen Detailscharfe durch die Fernerkundungsdaten
abgebildet werden. Beispielsweise sollte Gberpriift werden, ob es sich bei einem bestimmten
Gewasser tatsachlich um ein artspezifisch besonders attraktives Nahrungshabitat fiir den
Fischadler handelt oder ob es aufgrund ungeeigneter Auspragung nicht als Nahrungsgewadsser
gewertet werden kann.

Auf Grundlage von weiterfiihrenden Informationen und Geldandebegehungen kénnen durch die
gutachterliche Einschdtzung die Zuordnungen bestimmter Flachen zu besonders attraktiven
oder besonders unattraktiven Habitaten gedndert und die Eingangsdaten entsprechend
angepasst werden.

Alle Anpassungen missen transparent dokumentiert und entsprechend begriindet werden.
Zudem wird dringend empfohlen, Angaben zum Aktualitdtsstand der verwendeten Daten zu
machen.
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